
alia
DES IGN >  ambos tud io

2 6 MOVING

ALIA

SC EL T E DI C A R A T T ER E

P ER  U N DESIGN R IGO R O SO

E A C C A T T IV A NT E,

P ENSA T O  P ER  F A C IL IT A R E IL

L A V O R O  E A C C A R EZ Z A R E

L O  SGU A R DO ,

L INEA  C H E DEF INISC E U NA  R IU SC IT A

SINT ESI DI T EC NO L O GIA  E ST IL E.

i n  o g n i  a m b i e n t e  c o n  a r m o n i a

2 7MOVING
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28 MOVING

e l e g a n z a  h i g h - t e c h

29A L IA
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30 MOVING

f o r m e  e s s e n z i a l i  s i  m a t e r i a l i z z a n o

31ALIA
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e s t e t i c a  e  f u n z i o n e  s t r

32 MOVING

r u t t u r a l e  s i  i n c o n t r a n o

33ALIA
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Regolatore di tensione

Tension control device

Poliuretano sc h iumato

P oly u reth a ne foa m

Sfera di rotaz ione

F u lly  rota tiona l b a ll

N°5  p osiz ioni

di bloc c o e sbloc c o

antish oc k

S y nch ronised a ntish ock

m ovem ent w ith  5

lock ing  p ositions

M aglia p ortante

in ny lon e c iniglia

C h enille &  ny lon fa b ric

–  for contra ct u se

STABILUS

Ammortiz z atore elastic o

p er ev itare c ontrac c olp i

alla c olonna v ertebrale

S h ock - a b sorb er,

p rotects sp ine

a g a inst im p a ct

Comando gas altez z a

P neu m a tic h eig h t

reg u la tion lever

Ruote gommate

R u b b er ca stors

18°

APPARECCHIATURE DI PROVA

M o d e llo : Tek sca n B P M S ™  5 3 1 5

N o . d i m a t r ic i: 1

Ris o lu z io n e  s p a z ia le : 1  sensore/cm 2

Dim e n s io n i: 4 8 8 m m  x  4 2 7 m m

N u m e r o  d i s e n s o r i: 2 0 1 6

CARATTERIS TICHE

DEL  S OG G ETTO RIL EVATO

P ersona  (p eso= 8 5 k g ; a ltez z a = 1 7 3 cm )

centro ricerche-sviluppo
laboratorio prove settore legno-arredo

RAPPORTO DI PROVA

E m is s io n e  ra p p o rto :

De n o m in a z . c a m p io n e : SEDIA ALIA

Ris p e tta  i re q u is iti d e lla  n o rm a  E N  1 3 3 5  –  1  -  2  -  3

Ae r o g r a m m a  d e lla  d is tr ib u z io n e  d e i v a lo r i d i p r e s s io n e

R ile v a z io n e  d e lla  d is tr ib u z io n e  d i p r e s s io n e .
M is u r a  d e lla  p e r s o n a  s u  c a m p io n e  o r ig in a le .
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attiva
DES IGN >  ambos tud io

1 6 MOVING

AT T IV A

T EC NO L O GIA , DESIGN E T R A DIZ IO NE

SI F O NDO NO  A R M O NIO SA M ENT E

IN Q U EST I M O DEL L I,

C H E R A P P R ESENT A NO  L A

SO L U Z IO NE IDEA L E P ER  C H I

DESIDER A  A L T E P R EST A Z IO NI ED U N

F O R T E V A L O R E EST ET IC O .

p r o p o s t e  p e r  u n o  s p a z i o  c o n t e m p o r a n e o

1 7MOVING
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18 MOVING

d e s i g n  e s t r e m a m e n t e  l e g g e r o

19A T T IVA
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20

b a g l i o r i  m e t a l l i c i  s i  

MOVING 21

 s p o s a n o  a i  m a t e r i a l i

ATTIVA
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22 MOVING

p e r  d a r e  f o r m a  a i  m a t e r i a l i

23ATTIVA

247-05 Cat Moving1 IT_imp  27-05-2005  8:50  Pagina 20



Comando

g as alte z z a

Pneumatic height

regulatio n lev er

Mag lia p ortante

in ny lon e  c inig lia

C henille &  ny lo n fab ric

–  fo r co ntract us e

B rac c iolo re g olabile

A rmres t-  height ad jus tab le

STABILUS

Ammortiz z atore  e lastic o

p e r e v itare  c ontrac c olp i

alla c olonna v e rte brale

S ho ck -ab s o rb er,

p ro tects  s p ine

agains t imp act

N°5  p osiz ioni

di bloc c o e  sbloc c o

antish oc k

S y nchro nis ed  antis ho ck

mo v ement w ith 5

lo ck ing p o s itio ns

N°  72

molle  e lastic h e

p rote tte

7 2   p o ck et

s p rung s eat

cus hio n

Ruote  g ommate

R ub b er cas to rs

Sfe ra di rotaz ione

F ully  ro tatio nal b all

Re g olatore  di te nsione

Tens io n co ntro l d ev ice

Poliure tano sc h iumato

Po ly urethane fo am

Re g olaz ione  lombare

L umb ar s up p o rt co ntro l

20°

11°

APPARECCHIATURE DI PROVA

M o d e llo : Tek s can B PM S ™  5 3 1 5

N o . d i m a t r ic i: 1

Ris o lu z io n e  s p a z ia le : 1  s ens o re/cm2

Dim e n s io n i: 4 8 8 mm x  4 2 7 mm

N u m e r o  d i s e n s o r i: 2 0 1 6

CARATTERIS TICHE

DEL  S OG G ETTO RIL EVATO

Pers o na (p es o = 8 5 k g; altez z a= 1 7 3 cm)

centro ricerche-sviluppo
laboratorio prove settore legno-arredo

RAPPORTO DI PROVA

E m is s io n e  ra p p o rto :

De n o m in a z . c a m p io n e : SEDIA ATTIVA

Atte s ta z io n e  d i c o n fo rm ità  a l d e c re to  le g is la tiv o  n °6 2 6  d e l 1 9  / 0 9  / 1 9 9 4 . Ris p e tta  i re q u is iti d e lla  n o rm a  U N I E N  1 3 3 5  1  –  2  –  3 .

Ae r o g r a m m a  d e lla  d is tr ib u z io n e  d e i v a lo r i d i p r e s s io n e

R ile v a z io n e  d e lla  d is tr ib u z io n e  d i p r e s s io n e .
M is u r a  d e lla  p e r s o n a  s u  c a m p io n e  o r ig in a le .
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forma
DES IGN >  AZ  Crea t i ons

0 6 MOVING

FORMA

AR M O NIA, P ASSIO NE,

CU L T U R A DEL  B U O N V IV ER E

CO M P O NGO NO  U N EQ U IL IB R IO

O GNI V O L T A U NICO ,

SEM P R E AT T U AL E.

Q U EST I EL EM ENT I, P R O P O ST I

P ER  SP AZI DECISAM ENT E

P R O F ESSIO NAL I E T ECNO L O GICI,

L ASCIANO  P IENA L IB ER T À

DI ESSER E E DI F AR E.

e q u i l i b r i o  t r a  f u n z i o n a l i t à  e d  e s t e t i c a

0 7MOVING
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08 MOVING

u n a  s o l u z i o n e  r a f f i n a t a

09F OR MA
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10 MOVING

e m o z i o n e  e  t e c n o l o g i a

11FORMA
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MOVING12 FORMA 13

a c c o g l i e n t e  e  f u n z i o n a l e  a l  t e m p o  s t e s s o
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Comando gas altezza
Pneumatic height

regulatio n lev er

Maglia elastic a
E las ticated  fab ric

n°  72 molle elastic h e
p rotette

7 2   p o ck et s p rung

s eat cus hio n

Sfera di rotazione
F ully  ro tatio nal b all

STABILUS

Ammortizzatore elastic o
p er ev itare c ontrac c olp i
alla c olonna v erteb rale
S ho ck -ab s o rb er,

p ro tects  s p ine

agains t imp act

 Ru ote gommate
R ub b er cas to rs

Regolatore di tensione
T ens io n co ntro l d ev ice

N°5  p osizioni
di b loc c o e sb loc c o
antish oc k
S y nchro nis ed  antis ho ck

mo v ement w ith

5  lo ck ing p o s itio ns

Poliu retano sc h iu mato
Po ly urethane fo am

20°

11°

APPARECCHIATURE DI PROVA

M o d e llo : T ek s can B PM S ™  5 3 1 5

N o . d i m a t r ic i: 1

Ris o lu z io n e  s p a z ia le : 1  s ens o re/cm2

Dim e n s io n i: 4 8 8 mm x  4 2 7 mm

N u m e r o  d i s e n s o r i: 2 0 1 6

CARATTERIS TICHE

DEL  S OG G ETTO RIL EVATO

Pers o na (p es o = 8 5 k g; altez z a= 1 7 3 cm)

centro ricerche-sviluppo
laboratorio prove settore legno-arredo

RAPPORTO DI PROVA

E m is s io n e  ra p p o rto :

De n o m in a z . c a m p io n e : SEDIA FORMA

Ris p e tta  i re q u is iti d e lla  n o rm a  U N I E N  1 3 3 5  1  -  2  -  3 .

Ae r o g r a m m a  d e lla  d is tr ib u z io n e  d e i v a lo r i d i p r e s s io n e

Rile v a z io n e  d e lla  d is tr ib u z io n e  d i p r e s s io n e .
Mis u r a  d e lla  p e r s o n a  s u  c a m p io n e  o r ig in a le .
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idea
DES IGN >  AZ  Crea t i ons

4 6 MOVING

des i g n  da c o l l e z i o n e

4 7MOVING

IDEA

U N DESIGN P U L IT O  ED ESSENZIAL E

CH E NASCO NDE SO L U ZIO NI

AL T AM ENT E T ECNO L O GICH E,

DEF INISCE L A P ER SO NAL IT A’

DEL L E SEDU T E V IV A.

U NA L INEA INNO V AT IV A E

R AZIO NAL E CAP ACE DI

T R ASF O R M AR E L ’ AM B IENT E P IU ’

V IT AL E DEL L ’U F F ICIO  IN U NO  SP AZIO

ACCO GL IENT E E P R AT ICO .
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48 MOVING

a l t e  p e r f o r m a n c e

49I D E A
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50

p e r  c r e a r e  u n o  s p

MOVING 51

a z i o  d i  b e n e s s e r e

IDEA
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52 MOVING

n e l  s e g n o  d e l  c o m f o r t

53IDEA
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N°5 p osiz ioni

d i b loc c o e sb loc c o

antish oc k

Synchronised antishock

m ov em ent w ith 5

locking  p ositions

Reg olatore d i tensione

T ension control dev ice

STABILUS

Am m ortiz z atore elastic o

p er ev itare c ontrac c olp i

alla c olonna v erteb rale

Shock-ab sorb er,

p rotects sp ine

ag ainst im p act

Ru ote g om m ate

R u b b er castors

Com and o g as altez z a

P neu m atic heig ht

reg u lation lev er

Poliu retano sc h iu m ato

P olyu rethane foam

Brac c iolo reg olab ile

A rm rest-  heig ht adju stab le

Poliu retano sc h iu m ato

P olyu rethane foam

Reg olaz ione lom b are

L u m b ar su p p ort control

Mag lia elastic a

E lasticated fab ric

Sfera d i rotaz ione

F u lly rotational b all

20°

11°

APPARECCHIATURE DI PROVA

M o d e llo : T ekscan B P M S™  5 3 1 5

N o . d i m a t r ic i: 1

Ris o lu z io n e  s p a z ia le : 1  sensore/cm 2

Dim e n s io n i: 4 8 8 m m  x  4 2 7 m m

N u m e r o  d i s e n s o r i: 2 0 1 6

CARATTERIS TICHE

DEL  S OG G ETTO RIL EVATO

P ersona (p eso= 8 5 kg ; altez z a= 1 7 3 cm )

centro ricerche-sviluppo
laboratorio prove settore legno-arredo

RAPPORTO DI PROVA

E m is s io n e  ra p p o rto :

De n o m in a z . c a m p io n e : SEDIA IDEA

Atte s ta z io n e  d i c o n fo rm ità  a l d e c re to  le g is la tiv o  n °6 2 6  d e l 1 9  / 0 9  / 1 9 9 4 . Ris p e tta  i re q u is iti d e lla  n o rm a  U N I E N  1 3 3 5  1  –  2  –  3 .

Ae r o g r a m m a  d e lla  d is tr ib u z io n e  d e i v a lo r i d i p r e s s io n e

R ile v a z io n e  d e lla  d is tr ib u z io n e  d i p r e s s io n e .
M is u r a  d e lla  p e r s o n a  s u  c a m p io n e  o r ig in a le .
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MOVING
IL FEELING CHE NASCE TRA UNA SEDUTA

E TUTTO CIÒ CHE LA CIRCONDA

NON È SOLO QUESTIONE DI STILE.

LA SINTONIA SI STABILISCE SOPRATUTTO

CON LA FORMA, MORBIDA O SQUADRATA,

CON I MATERIALI, UGUALI O CONTRASTANTI

E CON LE PROPORZIONI.
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02

s u p e r f i c i  l i g h t  p e r  l ’

MOVING 03

’ a r c h i t e t t u r a  m o d e r n a

MOVING
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vela
DES IGN >  Se rg i  Va l l ada res

04 MOVING

VELA

UNA VERA E PROPRIA RIVOLUZIONE

IN UFFICIO, CHE RACCHIUDE IN SÈ

INNOVAZIONI TECNOLOGICHE ED

ESTETICHE.

DALLA SPICCATA ORIGINALITÀ.

l i n e e  e s s e n z i a l i  e  d i n a m i c h e

05MOVING
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06 MOVING

o m a g g i o  a l  d e s i g n

07VELA

248-05 Catalogo Vela_imp  26-05-2005  8:59  Pagina 6



08 MOVING

f u n z i o n a l i t à  e

09VELA

à  e d  e r g o n o m i a

248-05 Catalogo Vela_imp  26-05-2005  8:59  Pagina 8



MOVING10 VELA 11

u n a  s o l u z i o n e  e l e g a n t e  e  p e r f e t t a
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12 MOVING

i l  v a l o r e  d e i  d e t t a g l i

13VELA
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14 MOVING 15VELA

d e s i g n  b r e v e t t a t o

248-05 Catalogo Vela_imp  26-05-2005  9:00  Pagina 14



16 MOVING

s p o n t a n e i t à  e  r i g o r e

17VELA
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18 MOVING 19VELA

o r i e n t a m e n t i  e r g o n o m i c i
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20 MOVING 21VELA

a b i t a r e  n e l  c u l t o  d e l  d e s i g n
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22 MOVING 23VELA
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N°6 posizioni
di blocco e sblocco

antishock
Synchronised antishock

movement with 6
locking positions

Cuscinetto reggispinta
Thrust bearing

Comando gas altezza
Pneumatic height

regulation lever

Regolazione lombare
Lumbar support control

Sfera di rotazione
Fully rotational ball

Regolatore di tensione
Tension control device

18°

5°

APPARECCHIATURE DI PROVA

Modello: Tekscan BPMS™ 5315
No. di matrici: 1
Risoluzione spaziale: 1 sensore/cm2
Dimensioni: 488mm x 427mm
Numero di sensori: 2016

CARATTERISTICHE
DEL SOGGETTO RILEVATO

Persona (peso=85kg; altezza=173cm)

centro ricerche-sviluppo
laboratorio prove settore legno-arredo

RAPPORTO DI PROVA
Emissione rapporto:
Denominaz. campione: SEDIA VELA

Attestazione di conformità al decreto legislativo n°626 del 19 / 09 / 1994. Rispetta i requisiti della norma UNI EN 1335 1 – 2 – 3.

Aerogramma della distribuzione dei valori di pressione

Rilevazione della distribuzione di pressione.
Misura della persona su campione originale.
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26 MOVING

 COLLECTION

VRF429
XSG016
XTA064
XSA006
L 58 P 60 H 120-130

VRF430
XTA064
XSA006
L 58 P 60 H 102-112

VRF431
L 49 P 60 H 100

VRU428
L 53 P 60 H 100

VLF362
XSG006
XTA059
XSA005
L 58 P 60 H 120-130

VLF422
XTA059
XSA005
L 58 P 60 H 102-112

VLF424
L 49 P 60 H 102-112

VLF423
L 49 P 60 H 100

VLU426
L 53 P 60 H 100

VLF291
XTA057
XIB019
XSG006
XSA005
L 62 P 62 H 120-130

VLF417
XTA057
XSA005
L 62 P 62 H 102-112

VLF425
L 49 P 60 H 102-112

VLU421
L 53 P 60 H 100
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MOVING
v ia del l ’ar t ig ianato,  1

36070 TRISSINO VI  I ta ly
Tel .  +39 0445 490777
Fax +39 0445 490008

www.moving.v i . i t
in fo@moving.v i . i t
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