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Nadstavboveé riadiace systémy k vaham

Vystupné Udaje z vahy, tvoria ¢asto v sucinnosti s dalSimi potrebnymi signalmi, vstupy pre nadstavbovy
riadiaci systém vahy.

Tento potom, na zaklade ich vyhodnotenia a spracovania, zabezpecuje prostrednictvom prisluSnych akénych
vystupov, riadenie resp. regulaciu periférnych zariadeni podla predom stanovenych podmienok a uréeného
algoritmu.

Udaje o hmotnosti, resp. ich ¢asovy priebeh, st takto v mnohych pripadoch vyuZivané pre ovladanie dalsich
periférnych zariadeni najréznejSieho druhu, s ciefom dosiahnutia vySSieho stupna automatizacie, zamedzenia
roznych vonkajsich vplyvov, vylicenia fudského omylu a pod.

Riadiaci systém, v zmysle predchadzajuceho obecného popisu v sucinnosti s technologicky vhodnou,
prisluSnou elektronickou véhou zabezpeci napr.:

¢ reguléciu vstupnych dopravnych ciest pri kontinudlnom procese

+ automatické davkovanie mnozstva na zaklade predom zadanej hmotnosti

¢ automatické davkovanie i mieSanie réznych sypkych i kvapalnych zmesi z viacerych komponentov
na zaklade volitelnych receptar




